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void setup() {

핀을 출력모드로 설정합니다  pinMode(11, OUTPUT); // D11 .

핀을 출력모드로 설정합니다  pinMode(12, OUTPUT); // D12 .

핀을 출력모드로 설정합니다  pinMode(13, OUTPUT); // D13 .

}

void loop() {

핀을 값 만큼 파형을 출력합니다//D11 10/255 PWM .

  analogWrite(11, 10);

핀을 값 만큼 파형을 출력합니다//D12 127/255 PWM .

  analogWrite(12, 127);

핀을 값 만큼 파형을 출력합니다//D13 255/255 PWM .

  analogWrite(13, 255);

}
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#include "ILIB.h"

void setup() {

}

void loop() {

  //PWM(uint8_t pin, int val, uint8_t onDutybit16);

출력할 핀번호 듀티비  /*PWM( , , 

듀티비 비트로 변경시 미변경시 및 생략16 HIGH( false ));*/

번핀을 듀티비로 출력  //11 40% PWM

  PWM(0, 65535*0.4, 1);

}
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✎

#include "ILIB.h"

void setup() {

  PWM_RESET();

}

void loop() {

 //FDPWM(PIN, Hz, Duty);

  FDPWM(0, 4000, 40);

  FDPWM(1, 4000, 60);

/*(D11, D12, D13), (D44, D45, D46), (D2, D3, D5), (D6, D7, D8) 

각 그룹별로 주파수를 동일하게 설정해야 정상동작합니다  .*/

}



✎

#include "ILIB.h"

int SerialInput = 0;

void setup() {

  PWM_RESET();

}

void loop() {

  if (Serial.available() > 0) {

    SerialInput = Serial.read();

  }   

시리얼 모니터에 번 입력시  if (SerialInput == 49) {   // 1

번핀 비 번 출력 //PWM D11 200Hz, Duty 30%, 4

    NPWM_BEGIN(11, 200, 30, 4);

    SerialInput = 0;

  }

  NPWM(11);

/*(D11, D12, D13), (D44, D45, D46), (D2, D3, D5), (D6, D7, D8) 

각 그룹별로 주파수를 동일하게 설정해야 정상동작합니다  .*/

}
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#include <SoftwareSerial.h>

#define rxPin 11

#define txPin 46

// Set up a new SoftwareSerial object

SoftwareSerial mySerial =  SoftwareSerial(rxPin, txPin);

void setup()  {

    // Define pin modes for TX and RX

    pinMode(rxPin, INPUT);

    pinMode(txPin, OUTPUT);

    // Set the baud rate for the SoftwareSerial object

    mySerial.begin(9600);

}

void loop() {

    // ...

}


